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La presente invention concerne un outil de machine 
de traitement de produits alimentaires , comportant 

- un tube-enveloppe, 

- un arbre d' entrainement en rotation d'un organe de 

traitement des produit'Sr^^^et^^ ..^ 



- jan-Cr^orqane de • centrage et de;:;;-guidage assurant le 

moi 
ei 



ontag.e^'af rotation \de, i 'jarbr,e ^ d'Tentrainement^^^^^ le tube 



■T MisV^tube-enveloppe et 1 ' arbre ^ d/ entj^alnement etant 




// munifs ^a^ une meme- premie re exttemite!--respective^^ de\moyens 
de vef rouill'aqe -dfembntables sur un\corps de ""machine et de 
movens d/'acGouplemen-t debrayabl^s a un^xX^bre-mo'teur de\\la 

\. y / / /- 1' organe '\dW^^centrageVet^ /de guidage^, \cbmporitant des^ 

^ / / / ^ ^ . ^^<y^y.^ \ W ^- . . ^ ^ •-. 

moyens / demontables de v Mxat^on^au; ;tub^ de fagon aL 

^ permettre le demon t age^^ de^ l^^arl^e-d^ rapportl? 

^ : / :)(2A^''-y.y ^"n-rV. \ \ ^ P 

au ^taabe-envel:oppa%--;.jV^C'"^^^"-^^^ - \ ' ^' ■ 

i . ' Un> tdl '' outll a^pa-is^ exempie"^^ decrit dans-^ la . j 

1 \ ■ ^ .o^^M ■ !// c^'-^^A--^'^^^ ' ; ^ ^: 

A demande^y':dev 6 >-.fxanq:ad-s:A aU s\ hom_ ^ de la 'Demande.re-'s'se , , ; 

■4 publi)ee^sbus--^l^e.s,re;-24^^ 2 64^\^ //r^f: ■i;:V^--^Cn^^^^^ / ^' W--. ^' 



^\\D':putia^ ^:3d6cr^,^';,-d^ ^^emand^- ante'rleoirq.^ 

comporte " Sri-'^^paf^^ — roiil^ement ^^'demantkbl e/ fixe -dahs le 
''tu-be-enveloppe du cote de I'extremite d'X^'^.?^'^ d' entradnemeht 
sSr Aaquerie ^est monte 1' organe de .t<adtement de7s\^ produ/t s , 




>\ c' e'st.-^a-dire du.^^c6te ^ oppose - a-'^^X^^^ d'^accouplement a 

: b r^e T mb t e u r . " ^ ^ " " • * " " . 

" / ' [/ J. ^^ \'V XX 

Ori<?^a //constate que, selon_ aeV^type deonrtoyens de 

verroi^iSLlage B'emoWables p-irevu.S'Vsl^'rs.fce palie,r;;^^l pouvait se 

produire a'u^cours du f onctionnement d^^l^j^outil ^ un demo.ntage 

intempestif du^ai'i-ej:':::et-^^ d' entralnement . 

Un tel demontage intempestif peut decouler d'un 

montage prealable incomplet du palier dans le tube enveloppe 

et/ou d'une trop faible retention des -moyens de verrouillage 

du palier vis-a-vis des contraintes mecaniques exercees sur 
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ce dernier (poids de I'arbre d' entrainement , forces 
centrifuges, phenomenes vibratoires, etc...). 

invention a principalement pour but d'eviter un 
demontage non souhaite des moyens de centrage et de guidage, 
notamment au cours du f onctionnement de I'outil, et de 
procurer • un - niveau- de securite optimal , de la machine 
lorsqu'elle est munie d'un tel outil . 

A cet effet, dans un outil conforme a 1' invention, 
I'organe de centrage et de guidage est monte dans le tube- 
enveloppe du cote de la premiere extremite, et ces moyens de 
fixation sont adaptes pour etre bloques en position correcte 
de fixation sur le tube-enveloppe par . des moyens 
complementaires de blocage prevus sur le corps de machine, 
lors de la fixation du tube-enveloppe sur le corps de 
machine, de fagon a eviter le demontage intempestif de 
I'arbre d' entrainement par rapport au tube-enveloppe lors du 
f onctionnement de 1' outil. 

Suivant d'autres caracteristiques de 1' invention : 

- les moyens de fixation dudit organe de centrage et 
de guidage sont adaptes pour empecher la fixation du tube- 
enveloppe sur le corps de machine, dans le cas ou lesdits 
moyens de fixation sont en position incorrecte , de fixation 

' . sur le tube-enveloppe ; 

- les moyens de fixation dudit organe de centrage et 
25 de guidage sont adaptes pour empecher 1 ' accouplement de 

I'arbre d' entrainement et de 1 ' arbre-moteur , dans le cas ou 
lesdits moyens de .fixation sont en position incorrecte de 
fixation sur le tube-enveloppe ; . 

--I'organe de centrage et de guidage comprend une 
bague et un palier de roulement, agence dans ladite bagueet 
recevant I'arbre d' entrainement a rotation, et le tube- 
enveloppe est pourvu d'un epaulement radial formant butee 
axiale, tandis que les moyens de fixation comprennent au 
moins une patte elastique en saillie axiale de la bague. 
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ladite patte elastique presentant une extremite libre 



tournee du cote de la premiere extremite^ ladite patte 

elastique etant munie d' un crochet complementaire de 

1' epaulement radial, et etant susceptible de debattement 

radial entre une^.,posi:tion'^* de^-re.p^^ laquelle le crochet 

^^^^-^"^^ " ' - 

peut coope-rex ' avec 1 ' epaulement du'^^&pbe-enveloppe pour 

def in,M:> '^la positiVnV cdrtect^^^^ Mxation ^ae^^ I'' organe de 



p6 




c^a.ti'rage ^>t:^-^de-.^-i guidage dans le -t-ub.e'-^en-veloppev^ et une 



pbsitiQ^nN^f lefchie vers, 1 ' interieur 



et 



5 



les ^ moyen's' - de ver rouill^age-^^.^^^^ tube^envelop^^^^ sur 
le^<'Co"rps de^-ma"fchirie\ comprenhent,>^ duO^cote de Via ' preirii?ere 
extremit,e%/\.au moin.s#"^un bras! . elastique ax±al\ flexible, muhi 
d'\un / ctochet pouy^nt ^^copper^ej: avec \ un . epaulement 
.compFementaire du cdrpS' :de 'n^^^ de f a?on\ a former un4'^ 

liai+spn par encliquetage . 



!' : i L' invention vise\;egalBrneh de traitement ^ 

de 'produits <^a\imentad.r.es- tel -que deerit : 
precedemmen^i^^^ un/ Acorj^s^ ^ lequel est r-^ flxe i 

s c omp i e me n i a^^x e s ; ; 



1 ' outil Ade\/f aeon /demontalble etVdes /?m6yen; 
de blbcage des.y m6Vehs<';ae f ixation^-^^deV l^^arb 



) r;e;^ ,d' ' e n t r a i^ri erne n t / / 




;xsur ie\ \tube //enveroppe ;^ vies'di^t-s.- . mb.yehs/i de/ / blocage-=:L~..e'tant--^ 



prevus %sur\ledit corps de machine , 

Su^iv^ant d'autres caracteristigi/e1s/ de la^^^ii^achdne 



elon. l'^ invention--^: 



^ lesdrbs.,.,^ moyen compl-erfiie^nCaires de x^locag^^ sont 

p.<^^/r)( ^ — vx^.^i^-' j= j_ 



'adaptes^^paur cooperer avec les moyensN^X^e"". fixation d 

^<^? n ^ ^ ^ <^^%X^ ^ 

I'or^gane de /' P^nt-rage et de gui^dagev V'^pour >^empecher 1 



f i X a t ion>^.du t ube -en ve Ibppe s 



urr^re 



de 
a 
si 



cor^^^^de machine 
lesdits moyeRs^;^^de fixation sont en^^gps^t^ion incorrecte de 



30 



fixation sur le tube-'^nveio] 

lesdits moyens complementaires de blocage sont 

adaptes pour cooperer 'avec les moyens de fixation de 

I'organe de centrage et de gui'dage pour empecher 

1 ' accouplement de I'arbre d' entrainement et de I'arbre- 
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moteur, dans le cas ou les moyens de fixation sont en 
position incorrecte de fixation sur le tube-enveloppe ; 

- les moyens de blocage comprennent une parol figide 
solidaire du corps de machine, s'etendant axialement du c6t6 
de I'extremite d' accouplement de 1' arbre-moteur avec I'arbre 
d' entrainement de" I' oufil, ladite parol etant adiptee pour 
bloquer le debattement de la patte elastique, en position 
d' assemblage complet correspondant a la position de fixation 
correcte de la bague dans le tube-enveloppe et a la position 
de verrouillage du tube-enveloppe sur le corps de machine ; 

• - ladite parol rigide a une surface externe qui 

vient sensiblement au contact de la surface interne de la 
patte 61astique, dans la position d' assemblage complet ; 

- la parol rigide est une parol cylindrique coaxiale 
15 a 1' arbre-moteur, de diametre exterieur sensiblement egal, 

en etant inferieur, a la distance de la surface interne de 
la patte elastique a I'axe de I'arbre d' entrainement ; et 

- 1' arbre-moteur est muni d'une forme d' entrainement 
telle que I'extremite d'arbre d' entrainement de I'outil et 

20 ladite forme d' entrainement cooperent, en position 
d' assemblage complet", sur une longueur axiale 
d' entrainement, et en position d' assemblage complet, la 
parol rigide recouvre la patte elastique sur une longueur 
axiale d' interference, telle que la longueur d' interference 
25 est superieure ^ la longueur d' entrainement . 

Un mode particulier de realisation de 1' invention va 
maintenant etre decrit plus en detail en reference aux 
dessins annexes, sur lesquels : 

• - la Figure 1 est une vue partielle en coupe d'une 
machine conforme a 1' invention, dans un plan longitudinal 
axial, I'outil etant en position d' assemblage complet sur le 
corps de machine '; 

- la Figure 2 est une vue analogue, dans le plan 
refere par la ligne 2-2 sur la Figure 1 ; 
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- la Figure 3 est une vue en perspective de I'embout 
de fixation de I'outil sur le corps de machine ; 

- la Figure 4 est une vue en perspective des moyens 
de blocage de I'organe de centrage et de guidage ; 

- la B^g u r e^::5:: est " u ne. .^yji e. ^partielle en perspective 
de 1' organC'^e' centrage" et de guidage ^ -"fet^ 

Is Figufe^^e est 'une: vue' analogue a^^>< 




gure^^e est 'unS; vue' analogue a^-.>a Figure 1, en 
pasatxon ^e^.^ de 1/oir.gan.^ de ^c^ntrage et 



^^de guidage^^^^d le tube^envelpppe, et eri.^p6sition\d^montee 
/ du <€u6^-enveloppC^pfa.r.' rapport au corps.^ de matliln'^e^ 

Sur^^les-^ Figuxes l\et '2,^on a^represente^urie maqhine 
1 conf p'^rme^^ a I'/irnvention^^^^^ ^^coramunement appele 



/// v.^, 



,es 



mixeur/>>, cette rmachinex^comprenant un corjpsX 3 dans iequei 
t /agence un mot'eur^ er^^^ repfesente)V ^et un^. 

outil /S de traitement r^de vprdduits^ alimentaires,. \ v 

;7 / / w,.' . ■ \ " ^ ^ < ■ ' ' ' ^ ' \ \ 1 ' ^> - ^ ^ 

/ / L'outil 5 .comporteX^^^uri organe de t raitementv^ de^ 
produits, tel ^^gu'-^uneo^^^^^ poiivant etre entrainee' 

en , rotation par l,e^ moteurXde- la ; machir^e; suivant un axe' de 



rotation:^.; qu^i def iria<t;^',l/^^axex,^e^;machi^^^ / 
•\ \ \'^, La ^ macha^ne^/^rjepresentee^ surx ^ les 



5 / , Figures^ ^ ~pour 

- . illus^trer.. 1' i-nv^entidn /estv geheraiemeht^^ut^il^is^e avec^-son' axe' 

■:y\ \ \ \:p'>^^-x^^-nV.^ K._.r-::;.. 'J \: -y V^^^V / ' U 

X mairjtenu vert-rcalement; I'out-il 5 plongeant . dans mn 

'"'^,^ecipien\.^\^^ les produits ali^enl^alres ^^"dr^x^pT , 

C'2^'s^t pourqupiO^pour la commodite deS' La'^e script i*on qui va 

sui^W^;. . I'axe "^X>^^^Qe^--~Ia machane'^^ supp^ose ver>t:ical, 

Nor-ien-B^e-^/ide bas en haut par rapport% a^ • la^vposition 



d' utilisation ,/hormale de la machine vn\)\^^^ y^/ 
XXl' outil 5 6'6mprend >esse^^ ^un^^ut 



tube-enveloppe 

11 de f ofrhe::;^,^nerale essentiellement.t.-^ylindrique^ et un 
arbre 13 d' entraih'eme-nt-— -e^^^^^^ de 1' organe de 

traitement des aliments. L' organe de traitement fixe a 
1' arbre d'' entrainement " 13 dans une partie d'^extremite 
inferieure de ce dernier, n'a pas ete represente, II est 
generalement protege par une cloche appartenant a I'' outil. 
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solidaire du tube-enveloppe, cette cloche n'etant 6galement 
pas representee. 

L'arbre d' entralnement 13 est monte rotatif de fagon 
coaxiale et d^montable a I'interieur du tube-enveloppe 11. 
Pour cela, I'outil 5 est muni de raoyens de centrage et de 
guidage de l'arbre d' entralnement 13 k I'interieur du tube 
11. 

Ces moyens de centrage et de guidage comprennent en 
particulier un palier de roulement 15 monte sur l'arbre 
d' entralnement 13 dans une region d'extremite superieure de 
ce dernier. Le palier 15, comme cela sera vu ulterieurement, 
est pourvu de moyens de fixation demontables a I'interieur 
du tube 11, cooperant avec des moyens complementaires pr^vus 
du cote de I'extremite superieure du tube 11. Le palier 15 
assure, au niveau des extremites superieures respectives du 
tube 11 et de l'arbre 13, une liaison pivot avec arret axial 
de- l'arbre 13 sur le tube 11, cette liaison etant 
detachable. 

Les moyens de centrage et de guidage peuvent 
egalement comprendre un deuxieme palier de roulement (non 
represent^) solidaire de l'arbre 13 dans une region 
d'extremite inferieure, ledit palier pouvant venir en arret 
axial sur un epaulement interne du tube 11. 

Le tube-enveloppe 11 comprend un tube principal 16 
realise de preference en metal, qui s'etend sur I'essentiel 
de la longueur du tube-enveloppe, et un embout 17 fixe de 
fa<?on indemontable a I'extremite superieure du tube 
principal 16, qui assure la fixation demontable du tube- 
enveloppe 11 sur le corps de machine 3. 

pourra a present se referer aux Figures 1 a 3 
pour la description detaillee de 1' embout 17. 

Cet embout 17, realise de preference en raatiere 
plastique, est essentiellement constitue d'un premier 
trongon cylindrique 18 et d'un deuxieme trongon cylindrique 



20 
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19 de plus grand diametre. L' erabout 17 est enunanche 
coaxialement sur le tube principal 16 par emboltement du 

premier troncpon cylindrique 18, dont le diametre exterieur 
est a juste au diametre interieur du tube principal 16. 

Le deuxieme-:.::tXdrr<5dri:;-:5:Yl^^^ 19 fait saillie 

axialement^ef^'^'radialement du tube pri*nc:i-p^al 16, Ce troncon 
19 por.t'e des ^'mdyens iide- fixation demontables du tube- 
enveloppe l^l)l.sur^i^e-^ de machine //3v/^s.o.us laVforme d'une 



4>aire ^de\ Bras elastiques .21,,. s'etendari;fc- axialement, et de 
f agwir symet rique"^^ , p.a%^ 'rappor^\^a un 

p^^'n O'^xiaW^xChaqu^. bras^x 2\ se ^"decoupe dans'<\a pa^roi 



peripherf que' du deuxieme t^rori<^pn .19, eri\Htant attach4\ a 

/ y / [/ y > - -/ J; y ^ V '- • ** 

c'ette /defniere par'- s on ^^Ive'x^t reunite super\^ure, LaquelTe 

/// V-^n ^^"■'..^^-"(■^^'^^^^ . \\\ : ' V. 

def init / une charniereV de; ;f ^exi^ du bras 21 \ L' extremite 

inf§rieure du bras l2lnest^<M'bre:x uh bouton, de^ 

; / ■ . N ''^a^-:: ^ - A \ \ I- - •. 

manoeuvre 23 en saillae", ■^Vradiale . \^ Dans ■ \une rej^ioni 

^ ^ ^A^^-^t:,,.. U4-l'^^ X ,;"A^/', ^ l,'y^A^ ^ X 'X ^ 

intermediair.e, . ^ chaqu'^ ;lb'r^^ ipburvu d'u^i' plot 25 - en \ 

saillie radaal-e f ormant^ crbcto"e.,t"Vae' _ ' 

i V. X rIv?Aembbut '/ lTv-xpr6Ve^^t^ei^^e,gal:emeri^ une/ colle^lette/ 

\ \ ^fx.::iy ^' Uf^i^^J^/r \\x#^- ^ '.^"^^^-^H/: ^ X-- / / / " " / 

^ troriconique . 27"/'^darisXyui^ regiomu.) d^^ ^trarisitiori entre'-' les^ 

x\ trongonsx; Gylindriques ylS; ^ r9 / "ddnt ,,ra \basfeX2'8/ de plus: grand 

.-X\ \ \'^■:x.vx:^^^Xx?^^^x_;^' K ..^<-^-r^'' ' ".^'^X 'y^M / / .^./y // 

diametrie\s^ etend ae f agon per iph a la /ba'se du^ deuxiem^ 




xy \W X / . 

troncon \L9vX^en definissant un epaulementX annul aA%e' pre'vu 

pc^ur^imit^r^^X^eng axial du JLub^enveloppe^^^ da^fts le 

cofps/%e machi"ne-4^^-X::r .T 7 S::'^--^^^^^ X X/ 

xX^La >> liaison rigide indemontable \^ entre Xre tube 
pri^ncipal "^-f e't. IXembout 17 est se.eur£s'e%^ par un/^anchon 2 9 

de forme> generaili'e^^fcylihdriquei;' \^^^ partir de la 

^^<X£^ '-^^^ ,;.^/' \X ^^^^ 

collerette^i7^^aaat-our du tube principaJ^t-S sur une partie de 
sa longueur. Le maTTch-on— 2^97^ realise en matiere 

plastique, peut definir une poignee de prehension de I'outil 
5. II peut etre forme*, par exemple, par surmoulage de 
matiere plastique sur le tube principal 16 et I'embout 17 
orealablement assembles . 
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En se referant a nouveau aux Figures 1 et 2, on va a 
present decrire plus particulierement la partie du corps de 
machine 3, dans laquelle est regu I'outil 5. 

Le corps 3 presente un alesage axial 31 d^bouchant 
du cote inf^rieur du corps de machine 3. Cet alesage 31 est 
de" forme general^ sensiblement cylindrique, adaptee pour 
recevoir a engagement axial le premier trongon 19 de 
I'embout 17. Debouchant dans 1' alesage 31, est prevue une 
gorge annulaire 33 qui d^finit un cran d' arret 
compl^mentaire des crochets 25. Le corps de machine 3 a 
6galement une face inferieure sur laquelle debouche 
I'alesage 31, cette face etant pourvue d'un rebord annulaire 
35 formant butee'pour I'epaulement 28 de I'outil. 

L'arbre-moteur 41 de la machine fait saillie 
15 axialement a I'interieur de I'alesage 31 depuis le fond de 
ce dernier. L'arbre-moteur 41 est muni k son extremite libre 
d'une forme d' entrainement 43, liee en rotation, et qui peut 
etre accouplee de fagon debrayable avec une forme 
d' entrainement complementaire 45 pr§vue en extremite 
20 superieure de I'arbre d' entrainement 13 de I'outil. 
L'accouplement debrayable des deux formes d' entrainement 43, 
4 5 peut par exemple etre r6alis§ par des nervures et gorges 
axiales complementaires . 

Le corps de machine 3 est solidaire d'un organe de 
blocage et de detection 47, represents seul sur la Figure 4. 

Cet organe de blocage et de detection 47 est 
constitue essentiellement d'un plateau 49 de fixation au 
corps 3, et d'une douille centrale 51 essentiellement 
cylindrique, d'axe orthogonal au plateau. Le plateau 4 9 est 
fixe rigidement au corps 3 en fond d' alesage 31 au moyen de 
vis 53. Le plateau 49 est de forme annulaire avec un alesage 
central au travers duquel s'etend l'arbre-moteur 41. La 
douille 51 fait saillie ^ I'interieur de I'alesage 31 en 
entourant completement la forme d' entrainement 43. A 



25 



30 
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I'extremite inferieure de la douille est formee une parol 
cylindrique coaxiale 55 de plus faible dlametre, deflnissant 
a sa base un epaulement sensiblement annulaire 57, et a son 
extremite libre un bord de butee 59. 

Dans I'^xerng'l^r.Ye'P^^^ fond de I'alesage 31^ 

autour de ^la^^douille 51, est recouvert^' d^n tapis elastomere 



61 so>i-daire du corps 3 ' -/y j'^- 



On ^xva^ 'a^^y.pr%^^^^ decrire plus! /en/detail le\ palier 15 
reCerence'^'aux Figures 1 ^ 2. ,e.t 5. ^i^ -.^tjl- \ V 

<x/ x>Le paliex-'-l'Sr comporte - essenti^^ una bague 65 

s'ensiblement^ /cylindfe'ique en matiere prastique, un, rouleraent 



67 (non /rXpresenter^:5sur ,1a Figu're, .,5J paroe'xemple a bill'e's, 
/ menage-^ /a^ I'interdeur de#xla; ,.:b^^ 65, \\et des/- moyens 



^--.liberables de f ixatioh^:. du'^.^paiier , .1^5 a l^interieur du tube-r-: 

envelbppe 11. ' ^^^v/^' '^^^^^ \ ^ ■ ^, 

I / / La bague 65 es^t ^d^ j^iriHen^ip ;exterieui^e.s' ajustees a 

la ^ dimension^,interneJ^:"^^^^^^^^^ 
1' 



du;/^;pre^ cylindrique^ -18- de 

/ embout r-i^7 , ^^^.die //fagx>rK.. que^Cl^e^,' wpal^ let re ^ rns^re 

-'^ axralementv /sans. /jeu. 'radial^X/a ^lirinterieur dudit trongon-^ lS . 

\ \\tsLes^ m6yen^s^::<ri'i'berables^^ ^du' palier^ 15/ 

Z'-^' <^ compnennent J -a^-. 1 ^"ex t r.emi t e >^ inf er ieuxey^de^^ ^l.a' / bague -'65 une* 

cy-y \ \ <'y>^yy^'^^y-^' ^-^ .^' w^^^- -. ^ /^.^^/ / >.... 

colleretter annulaire 69 deflnissant, avec /le/bord i-n^ferie-ur 

^^^^ \\x ■ X/V ' • 

^ ,du^ trong'orvvlS , un arret axial dans une^pr^emiere '"di-recti^h, 
etudes patbe.s\f lexibles 71 venues ^de'-That^iere aveo^ la .league 
65, /e'h:-^ s a i 1 1 i e'^^^^a x ial e' ve rs -1 e '^,,kaij t a pa r<vr d^^/, c e 1 1 e 
dernierey'ii Ghaque patte flexible presente um^r6chet^.^3 a son 
ex^emite^-^^'l'i^re,^^^^^^^^ qui fait sail l^i'^^^^ radial^ vers 
1' exter-^i^eur , Les'^--Gr6chets/'>7 3 VideMNnd^ssent , ^a'^^ une surface 
interne tronconique 75 evasee vers ie^^hta-u't du trongon 18, un 
arret axial dans la 'de-u-xieme'^di^ection du palier 15 par 
rapport au tube-enveloppe 11. 

On comprend aisement le mode d' assemblage de I'^arbre 
d' entrainement 13 a I'interieur du tube enveloppe 11 par 
1 ' intermediaire du palier 15 : le palier 15 etant solidaire 
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de I'arbre d' entrainement 13, et I'embout 17 etant fixe 
rigidement sur le tube principal 16, on insere I'arbre 
d' entrainement 13 et son palier 15 a I'interieur du tube- 
enveloppe 11^ et on les fait coulisser vers le haut jusqu'a 
ce que les pattes flexibles 71 entrent en contact avec le 
bord inferieur du trongon 18. En poursuivant le mouvement 
d' insertion, les pattes 71 flechissent elastiquement vers 
I'axe X, et sont rappelees elastiquement vers leur position 
de repos lorsque les crochets 73 parviennent dans la section 
d'extremite evasee du trongon 18. La collerette 69 vient 
alors en butee sur le bord inferieur du trongon 18, et le 
palier 15 est ainsi arrete par rapport au tube-enveloppe 11, 
dans sa position axiale de f onctionnement normal. ' 

Comme cela sera explique ulterieurement , le montage 
de I'arbre d' entralnement 13 et du palier 15 a I'interieur 
du tube enveloppe 11 doit etre effectue avant la fixation de 
I'outil 5 sur le corps de machine 3, 

Une fois que I'outil a ete ainsi assemble, 
1' utilisateur peut monter I'outil 5 sur le corps de machine 
3. 

Pour cela, il insere axialement I'embout 17 a 
I'interieur de I'alesage 31. A I'entree de I'embout 17 dans 
I'^alesage 31,. les crochets 25 viennent au contact du rebord 
exterieur 35, ce qui provoque le f lechissement vers 1' axe X 
des bras 21. Lorsque I'on poursuit 1' insertion de I'embout 
17 dans I'alesage 31, I'extremite superieure de I'embout 17 
vient en appui sur le tapis elastomere 61 et le comprime 
legerement, tandis que les crochets 25 tombent dans la gorge 
annulaire 33, ce qui provoque le retour elastique des bras 
21 dans leur position de repos. Si I'on poursuit 
1' insertion, I'epaulement annulaire 28 de la collerette 27 
vient en butee sur le rebord 35 du corps de machine 3. Sous 
I'effet de la reaction elastique du tapis elastomere 61 sur 
I'embout 17, les crochets 25 sont plaques dans la gorge 33 
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dans leur position de butee, L'outil 5 est ainsi immobilise 

axialement par rapport au corps 3. 

Le tapis elastomere 61 assure plus generalement des 
fonctions de compensation de jeu axial, d' amortissement de 
vibrations;- et ^d'J^-o±a^t^^^^ notamment par rapport 

aux vis ^'i^^^^^'^ 

yy^1\ assure en 'otitre une A f on'etion d' ec^ancheite et a 



une/f orme^ 'xpreXoie^ pour faciliter son'' VnettpyageA^ il 
yfeontribuBv a> 1' amelioration^ de -1' hygiene .de ,1a ^'ma chin e"-. 



10^ <^^/^^Au terme'"^^ de- mdntage dec/;l'routil^'^^^^^ 

// l^"i-A:;orps de^'^ma^h^ne'^ quiVvient d' etre"^ ^de,crite/^<on^ parvi^ent 

- // a la conTi^uration/^assemblee .ref)resented\^su^r les Figures.\l 

•/// ^'/ ^^ " - v>-' V \ \ \\ 

// /""et 2 / / / \— -'-^ yy ' ' K \\ \ \ %^ 

V / / / / ^"'v. - -"o^ A N N \ i 

^-.. y / / /Comme cela . apparait'A>:sur- .^c Figures, \ dan^s cette' 

" ) / / ,/ ■ ^^V". >' '.V \ v'- 

conf iguration, les fprmes^^d^^ 43, 4 5 ^lrespectives\ 

de |1 ' arbre-moteur 4]l -et\^e— 1^ 13, , sont " 

1^J^\ dite ; : 5« larvgueur j* 



U 15 




accouplees .sur--";"^ une:^ --^,longueur 
d' entrainemen^^. >> • < ^ S^^^^^S- j/- / 



if 




- ;..patte' 

/di%te «. 'longueur 

, d^J^interf eXen"ce », la face externe de 1-aX parol cyi%ndri£jue 

V\ 5^5}' de pref erences- sans contact mais-^'ave,e un espacement /£res 

\\ \C^<:- - " 

25\X f aibLe;^.-^^pans 1 ^xempTie ^ repres.ente',.^^^ face interne dey^ehaque 
patte ^f-iexible 71, au moms au voisinagef .de IVe^xtremite 

. ^ . .-^^^^ -X 

lir?r^ apparti>ent/,7-a une surface fictSLV^ cylindr^i^ue coaxxale 



avec la^^^^e GS-i^^-^dTun |di^^m en etant 

superieur, a'u'Ii^i^ametre exterieur de^^.l-a^.'^p'aroi cylindrique 55 
30 de I'organe de blocag*e^*-4-#-. -It ■''e'*^f:"'convenu que le diametre de 
la surface fictive s'entend du diametre de cette surface 
fictive definie par les pattes 71 lorsqu'elles sont dans 
leur position de repos . 



1 er depot 



12 

La parol cylindrique 55 de I'organe de blocage 47 
est rigide (d'une rigidite en flexion tres superieure a 
celle des pattes 71) et bloque, de ce fait, dans la position 
d*^ assemblage complet du palier 15 dans le tube-enveloppe 11 
5 et de I'outil dans le corps 3, le d^battement en flexion des 
pattes 71/*L'brgane 47 empeche ainsi le deverrouillage des 
inoyens de fixation du palier sur le tube-enveloppe , 

En f onctionnement de la machine, et dans cette 
position d' assemblage complet, I'arbre d' entralnement 13 ne 
10 risque done pas d'etre sujet a un demontage intempestif . 

Dans le mode de realisation qui vient d'etre 

decrit : 

- la longueur axiale de la' parol cylindrique 55 est 
superieure a la longueur d' interference L ; 

15 ~ les pattes flexibles 71 et leurs crochets 73 sont 

prevus de telle sorte que leur debattement en flexion, 
durant 1' insertion dans le trongon 18, est d'une amplitude 
superieure a I'espacement entre d'une part la surface 
fictive definie par la face interne des pattes 71, et 

20' d' autre part la surface exterieure de la parol cylindrique 
55 ; 

— en position d' assemblage complet,. ^I'extremite 
superieure du trongon 18 et la surface exterieure de la 
parol 55 ont une disposition relative qui bloque le passage 
25 entre elles, dans la direction axiale, de I'extremite libre 
des pattes 71. 

On comprend que pour demonter I'outil 5 du corps de 
machine 3, a partir de la position representee sur les 
Figures 1 et 2 , il suffit a un utilisateur de presser sur 
30 les boutons 23 du manchon 17, de fagon a extraire les 
crochets 25 de la gorge 33, et de degager le tube-enveloppe 
11 de I'alesage 31 par un retrait axial. 

En reference a la Figure 6, on va decrire a present 
une situation d' assemblage incomplet du palier 15, et 
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solidairement de I'arbre d' entrainement 13, a I'interieur du 
tube-enveloppe 1 1 . 

Dans une telle configuration, le palier 15 est par 
exemple introduit de fagon incomplete a I'interieur du 
t ronton 18 de embojiJ:r:i'7v - les pattes flexibles 
71 sont ^ma^ntenues eh position fJ^chi^ vers I'axe X. 
Lorsqu^uli utilis.a.tfeUr I t^ht'^ de^ mohter I'outMv-S sur le corps 
iVmachine\\J3-, \\les" extremites libres/ de-s-^- pattesv'T.l ne sont 
p"as s:uf;f rs^fnment ecartees- de I'axe d-Vinsertion'^VvX pour 
gli-sser> sur la^ .surface exterrie- ^de>.^ la paroir\cylihdrique 
d^extremite^ ^5'5^''de organe de biocage X4 7 . Ces^\extremites 



libres viennent en/butee sur . le;f^bord de butee 59 de I'orqa^ne 
de bl^cage 47. to"'^' s ' ensul t^' %^ 1' utiluskteur ne \ peVt 



V,, poursui/Vre norma 1 emeh% -rlA:i!iT^^^ de I'^itibbut ^17 /' dans* 

I'ale'sage 31, et ne^^,'peut<^^^ a ra\ ^position de 

verrpuillage des cro.61i^t^,,;^5^^^ : ia^ vgorge 33 . ■ il _ fQrce 
pour :parveni^r:^..a. G^tTte^Vpositi-on^- de ver^ouillage ' cle 1/ embout 
dans. ; I'al^sage / //I ;^ufeili^a4i<eur^ provo^que unei ;; extraction 

jei 




j^-^<tndi:caftic)ri^ A^isuel'le/ .^'^^It'^^italisat^ui de 

1' assemblage - incor-rdct ^ de^ I' ar^bre d' ent radn'ement daTis /le 



snve 

// X ^^lasLu--^ que xa xongueur-^ ^ ax< 



"^'/t^ube-enve^oppe . y/^/ / "^s^^'"' /'-^^ 



" ■ Du xfasLt-^que la longueur-^^ d'.entralnemeM l.v est 



inferi^eiare a la...^. l~^ongueur d' intp^rf erence ..fL^^ les ^formes 



Nds^entrarnement 43, 4 5 ne sont a aucun mGme;nj:'^en praise dans 

be- 



pl;aliNe-r 15 dans le tul 




electrique est aliWen^be-- pou-r' ""fnettre en rotation I'arbre- 
moteur 41, le mouvement de rotation ne peut pas etre 
transmis a I'arbre d' entrainement 13 si ce dernier n'est pas 
engage de fagon complete avec son palier 15 dans le tube- 
enveloppe 11. Cela procure une securite accrue pour 
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1' utilisateur et evite une destruction des formes 

d' entralnement 43, 45. 

On comprend egalement que I'organe de blocage 47 

empeche le montage de I'arbre 13 et du palier 15 dans le 
5 tube-enveloppe 11 apres le verrouillage du tube-enveloppe 

sur le corps 3. 'En effet, si le tube-enveloppe 11 est 

verrouille sur le corps 3 en 1' absence de I'arbre 

d' entralnement 13 et du palier 15, 1' insertion du palier 15 

solidairement avec I'arbre 13 a I'interieur du trongon 18 
10 est arretee du fait que les pattes flechies 71 viennent, par 

leur extremite libre, en butee sur le bord de butee 59 de 

I'organe de blocage 47. 

On comprend la encore que cette disposition securise 

la manipulation de I'arbre d' entralnement 13 et de son 
15 organe de coupe par 1 ' utilisateur , dans le cas ou ce dernier 

serait tente de monter I'arbre dans le tube-enveloppe durant 

la rotation de 1' arbre-mbteur 41. 
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REVENDICATIONS 
1. Outil de machine de traitement de produits 
alimentaires ^ comportant 

- un tube-enveloppe (11), 

un arhr.e; _':{;13) '^^^^ en rotation d'un 

organe de ^fe-xrad'tement des produits, et ^^^>>^^ 

y^^'^ un orgarfe^\{15!) , de centraae et de ""gu-idage assurant 
le/montage fa:] fotation'^de I'arbre entra^^inement %13) dans le 
y^Gbe-en^elMpe (11), ^ - . V- -f^^ 

/ 



le t.ube-eriveloppe (ll)/^^--e^tx4 ' arbre <;'d -^^^^^^ 
(43:) - ' etant . Xmunis^N a xune ^meme-^ \premiere^^^^ extremite 



re 



' ' "Xmoyen,^''^ -"^^ '^'^^^•^ 

A / / 'X .. . ■ Xv - ''' - ^_ • y 1 \X 



ispecti.veifieht deX'T moyensv;^ H21/ 25)X \cle verrouilla^ge 

' / // X . x-^ " X'-^X 

X demontabi.es sur uri ■ ;Corps /d^*; machine (3) e^t\ de moyensx(4 5') 

\ ■ / / / V. ■ - .. . --'X"^^ -x \ ' \ ' * 

X d-' acGouplement debrayables ; :a\\'U (41)\ de la 

machi^ne, .^X; "X- y;/:;' ^ - N X\ v , \ 

' / / - 1' organe de-^centr;ageXe:t- de- ^guidage ( 1^5.) ^ compor±?ant 

des I moyens x {7rl-f^-'"x7r3)X /demohtables ^ : ^ ^ au *;-tube- 

z enveloppe-:>-(;l 1 )..^ deXfagon axpermettre le^^demontage f de I'^arbre 

d' entrarnement' ( 13 ) 'par rappo,r>t:^'a'U ; tube-enveloppe.v ( 11 ) 

\ . ' ^ C 'xXX-' \xx" ^ '^^-x ' ^ ' >i /L/"^ ' . 

3 \ \ /"'caracteriise'^enXce que / ledit : sprgane..;,de /centrage - et 

<^ guidage/^ (1'5) - est monte-^ dans.^ lei\i tubef ehyeLoppe (-11^) dii; 
cote de\la premi-ere ex'tremite, --'et ses moyens de .fixation 

--^ XX. ■ ///■ // 

^;jM, 73)\sont^ adaptes pour etre bloques^/en^position^cbrr^^^^^ 
deV f ixationv s.ur.. le tube-enveloppe C-par des moyens //(47) 
compleme^ntaires^^^^de^^^^ le cprp^ de raachine 




;(s3), iVri^de la fixation 3u 'tube-enveloppe Xll').- sur/^Xe corps 

Xv i/X . -XlX^ y<X 

deXmachine<^(;3 )/, de fagon a evi ter^le\j/demontageX<intempestif 

de I'^a'Bl^^ d' entr-a-l^nement /(-:;13 j'^z-^pa^^ 

(11) lors cto^Cf;Oi\ctio de 1 ' outi.i^;;:^^^ 

2. Outil "^"el"on^-4a~re^^^^ 1, caracterise en ce 

que les moyens de fixation (71, 73) dudit organe de centrage 

et de guidage (15) sont adaptes pour empecher la fixation du 

tube-enveloppe (11) sur le corps de machine (3), dans le cas 
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ou lesdits moyens de fixation sont en position incorrecte de 
fixation sur le tube-enveloppe . 

3. Outii selon la revendication 2, caracterise en ce 
que les moyens de fixation (71, 73) dudit organe de centrage 

5 et de guidage (15) sont adapt6s pour empecher 1' accouplement 
* de ""l' afbre ' d' entrainement (13) et de 1' arbre-moteur (41), 
dans le cas ou lesdits moyens de fixation (71, 73) sont en 
position incorrecte de fixation sur le tube-enveloppe (11). 

4. Outil selon l''une quelconque des revendications 1 
10 a 3, caracterise en ce que 1' organe de centrage et de 

guidage (15) comprend une bague (65) et un palier de 
roulement (67), agence dans ladite bague (65) et recevant 
l''arbre d' entralnement (13) a rotation, et en ce que le 
tube-enveloppe (11) est pourvu d'un epaulement radial (75) 

15 formant butee axiale, tandis que les moyens de fixation 
comprennent au moins une patte elastique (71) en saillie 
axiale de la bague (65), ladite patte "elastique (71) 
presentant une extremite libre tournee du cote de la 
premiere extremite, ladite patte elastique etant munie d'un 

20 crochet (73) complementaire de I'epaulement radial (75), et 
etant susceptible de debattement radial entre une position 
de repos, dans laquelle le crochet (73) peut - cooperer avec 
1' epaulement (75) du tube-enveloppe pour definir la position 
correcte de fixation de 1' organe de centrage et de guidage 

25 (15) dans le tube-enveloppe (11), et une position flechie 
vers I'interieur. 

5. Outil selon I'une quelconque des revendications 1 
a 4, caracterise en ce que les moyens (21, 25) de 
verrouillage du tube-enveloppe (11) sur le corps de machine 

30 (3) comprennent, du cote de la premiere extremite, au moins 
un bras elastique axial (21) flexible, muni d'un crochet 
(25) pouvant cooperer avec un epaulement (33) complementaire 
du corps de machine, de fagon a former une liaison par 
encliquetage . 
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6. Machine de traitement de produits alimentaires , 
caracterisee eh ce qu'elle comprend un outil (5) conforme a 
I'une quelconque des revendications 1 a 5, un corps de 
machine (3) sur lequel est fixe 1' outil (5) de fagon 
demontable, et des-fjnoye'ns"-^^^^^^^ de blocage 

des moyens-<r(-7'r, 73) de fixation de r'^-arbre d' entrainement 
(13) dari^ le tube-"env;er6pp'e (rl'l/K lesdits itioy^ens de blocage 



( 4/7^r etant xprevus^ sur -'ledit corps'de ; macKi-ne. {3) ^> 

^Machine selpn -la revendication»^6, v;:Garacterisee en 




IQ^/ ce <que%lesdits,,^ moyehs complement aires, de blocage (47*)\ sont 
6 a d ap t e s p o ur y co op e r er a ve'c ^ 1 e s mo y e h s ( 7 1 , 7 3) de ' fixation 
de l''organe/de cent^rage et ^e .gxfidage ( 15)?>.^''pour empecherMa 
fixation^^.du tube-eh^feioppe:^^'|l^ le corps\ 'de machine (3) 

V s-i' l.esdits moyens '^dfe;"'^f-ixatroh::-^ 73) sont \ en position': 

15 incorrecte de f ixatiph^ ^ sur/4'e^^^^ (Xl)U ^ ^ ^ 

y:r:^ ^ / / 8. Machine selon^v ia^-p 1, caracterisee- en ^ 

'i'^" ;^ ce . que lesdi'Cs./v-m^ blocage (47,)— sont 

I adaptes poii&^^obpere.r 7 3)' , de fixation 

' de vl ' orga^l4^J^%^ cfent^rage/-'eH\^ ppur emp^gpheri 

2 0 A I'' accbuplement;>'y'e^^T';arb-^ d' entrainement.^' /^t/ de l^'^arbre-; 



.vmoteuk 



(\4 1 )';; ydanrs-' 1% cas'' -bu^' -iesdlts 'Cino /fixation -^(71^; 

73) sbnt\ eh position incarrecfce' de- fixation" sur ^ie^-'tube/- 

y ' W^- * /// ' 

e;nveloppev (^ilJ - "^S^-^ /-' 

V 9. l^dachine^ selon I'une quel.conque'' des rev^dica^t^ions 




a dans lacfuell^e - iToutiXl^^^ de plus '^Gonf orme a la 

r^evendi cation 4, caracterTsee en ce quef .Tfes moyens de 
-/ ^ — ^^^^ /ccx .solidaire du 




du cote de 

1 ' ext remit e^'^^d^a.ccouplement de 1 '^^rbre'^oteur (41) avec 
30 I'arbre d' entrainerne'nt"^--^<'5¥^^ ladite parol (55) 

etant adaptee pour bloquer le debattement de la patte 
elastique (71), en position d'assemblage complet 
correspondant a la position de fixation correcte de la bague 
(65) dans le tube-enveloppe (11) et a la position de 
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verrouillage du tube-enveloppe (11) sur le corps de machine 
(3) . 

10. Machine selon la revendication 9, caracterisee 
en ce que ladite parol rigide (55) a une surface externe qui 
vient sensiblement au contact de la surface interne de la 
patte elastique (71), dans la position d' assemblage complet . 

11. Machine selon la revendication 9 ou 10, 
caracterisee en ce que la parol rigide (55) est une parol 
cylindrique coaxiale (X) a 1 ' arbre-moteur (41), de diametre 
exterieur sensiblement egal, en etant inferieur, a la 
distance de la surface interne de la patte elastique (71) a 
I'axe (X) de I'arbre d' entralnement (13), 

12. Machine selon I'une quelconque des 
revendications 9 a 11, caracterisee en ce que 1' arbre-moteur 

(41) est muni d'une forme d'' entrainement (43) telle que 
I'^extremite d'arbre d'' entrainement (13) de I'outil (5) et 
ladite forme d' entrainement (43) cooperent, en position 
d' assemblage complet, sur une longueur axiale d' entrainement 

(1), et en ce que, en position d' assemblage complet, la 
parol rigide (55) recouvre la patte elastique (71) sur une 
longueur axiale d' interference (L) , telle que la longueur 
d' interference (L) est superieure a la longueur 
d' entrainement (1). 
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